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Warner Electric 在奥创深圳生产

❑ 雷科达集团在华全资子公司

❑ 拥有350多名积极进取、专业合格的员工

❑ 生产经营雷科达集团旗下众多知名品牌

❑ Warner Electric 华纳电气成立
于 1932年

❑ 中国工厂位于广东省深圳宝安区

❑ 生产面积 13,000 平方米（+ 
7,000 平方米其他...）

❑ 一年生产百万台电磁制动器

❑ OTD = >98% 



Warner Electric 在中国的价值链优势

生产 供应链 应用工程 设计
研发         

产品开发

90% 产品已国产化

全价值链都已经在中国

和其他外资品
牌有什么不同？
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华纳电磁制动器主流产品线
WR Torque : 0.5 – 6Nm

ALX1G Torque : 0.5 – 4Nm

1EB/ALX2G  Torque : 0.16 – 100Nm

AP (or 1907) Torque : 7 – 30Nm

ALX4G/5G Torque : 0.1 – 7Nm

PK Torque : 8 – 200Nm



ERD & ERDD Torque : 5 – 3200Nm Stromag 4BZFM Torque : 63 – 11 000Nm

华纳电磁制动器主流产品线
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新产品 – 奥力西5G系列 极薄型电磁制动器

中国发明专利ZL202111100757.4 



奥力西5G系列 跟竞品对比

ALX 5G  

OD70 

1Nm

7mm

100g

竞品

OD71

2Nm

19mm

350g  

竞品

OD71

1Nm

14-16mm

200-250g

ALX 5G

OD70

2Nm

11mm

160g

案例 1 案例 2

56-61%

50-60%

vs vs

42%

54%



奥力西5G系列 独特结构
独特的嵌套式结构

嵌套式
5G系列极薄制动器

堆叠式
主流薄型制动器

vs



奥力西5G系列 总结优势

5G系
列

薄

轻

低功
耗低
温升

耐高
温

小背
隙

中等
紧急
制动

大中孔



奥力西5G系列 – 应用

关节模组

无框电机

协作机器人

人型机器人



奥力西5G系列 –解决方案

制动器 尺寸 (mm) 轴套 (mm)
推荐对应
关节尺寸

ALX# 扭矩 (Nm)
ØD1 ØD2 T1 ØPCD

安装
Max 

ØD3** T2
5G507B003M32L2 0.35

48 20
7

32 3 x M2.5 14 4 #145G509B005M32L2 0.5 9
5G511B008M32L2 0.8 11
5G607B006M38L2 0.6

56 26
7

38 3 x M3 18 4 #17 & #205G609B008M38L2 0.8 9
5G611B012M38L2 1.2 11
5G707B010M52L2 1

70 39
7

52 3 x M3 25 4 #20 & 255G709B012M52L2 1.2 9
5G711B020M52L2 2 11
5G811B030M60L2 3 80 46 11 60 3 x M3 32 5

#25, 32 & 
40

5G913B060M68L2 6 90 52 13 68 3 x M4 40 6
5S132（开发阶段） 8 130 73 13 98 3 x M4 50 8
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协作机器人 – 新能源汽车

• 客户：协作机器人OEM

• 终端应用：新能源汽车生产线

• 刹车器功能：机器人在断电时，臂不能掉落，

也要控制掉落范围，防止损坏生产线设备

• 关节模组：

– #14 & #17 - 5G607 / 0.5Nm  

– #20 - 5G711 / 1Nm

– #25 – 5G809 / 2Nm

– #32 – 5G913 / 4Nm



协作机器人 – 焊接，医疗康复

• 客户：协作机器人OEM

• 终端应用：焊接，医疗康复

• 刹车器功能：机器人断电时，停止和控制掉

落范围

• 关节模组：

– #14 – 5G507 / 0.3Nm

– #17 – 5G607 / 0.6Nm

– #20 – 5G609 / 0.8Nm

– #25 – 5G711 / 2Nm 

– #32 & #40 – 5G913 / 5Nm



关节模组 

• 客户：关节模组OEM

• 终端应用：协作机器人应用为主，自动化设

备

• 关节模组：

– #14 - 5G707 / 0.6Nm

– #17 - 5G707 / 0.8Nm  

– #25 - 5G711 / 1.6Nm  



人行机器人

• 客户：人形机器人OEM

• 终端应用：工业，消费

• 刹车器功能：双手没电时，防止物品掉落

• 关节模组方案：

– #25 – 5G811 / 3Nm

– #14 & #17 – 5G607 / 0.6Nm



Will Cheung 张毅

13610133643 | will.cheung@regalrexnord.com

谢谢
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